ACTUALIZACION MALLA CURRICULAR INGENIERIA MECATRONICA - PLAN 2013

1° Semestre

2° Semestre

3° Semestre |

[ 4° Semestre

5° Semestre | \

6° Semestre

7° Semestre

8° Semestre

9° Semestre

[

10° Semestre

Regular del 60.

!

l

INTRODUCCION A LA

GESTION DE CALIDAD Y EL MEDIO

Semestre CONTROLADORES LOGICOS INVESTIGACION LEGISLACION MBIENTE
60[] 30| 30 45
GEOMETRIA DESCRIPTIVA PROBABILIDAD Y ESTADISTICA TERMODINAMICA FENOMENOS DE TRANSPORTE SISTE’\;‘\‘I.\E?J:\:‘IE‘ﬁggLS‘COS Y INSTRUMENTOS PARA CONTROL ¥ ROBOTICA 1 ROBOTICA 2
45 90 ’% 75) 90 60) 60) 60 60
CALCULO 1 CALCULO 2 CALCULO 3 METODOS NUMERICOS SENALES Y SISTEMAS PROCESAM‘ENTO DIGITAL DE SISTEMAS DE CONTROL DIGITAL SEGURIDAD EN EL TRABAJO
—
H | —
90| 90! 60| > 90| 75 75) 90} 45|
- SISTEMAS DE CONTROL SISTEMAS DE CONTROL
FISICA 1 FISICA 2 FISICA 3 FISICA DE SEMICONDUCTORES DISENO LOGICO DIGITAL AUTOMATICO 1 AUTOMATICO 2 OPTATIVA 1 OPTATIVA 2
135 120 120 90 90 60) 60 60 60
ALGEBRA LINEAL 1 ALGEBRA LINEAL 2 ELECTROMAGNETISMO 1 TEORIA DE CIRCUITOS J > ELECTRONICA 1 ELECTRONICA 2 FuNDAMEN‘L(;i'ISDTER‘E/I;LECTRONICA PASANTIA
90 90 90 120 _l 120 90 75| 400
GEOMETRIA ANALITICA ESTATICA > DINAMICA MECANISMOS L ACTUNE?:(E:?RV‘&ZQMNAS SISTEMAS DIGITALES 1 SISTEMAS DIGITALES 2 PROTOCOLOS DE COMUNICACION REDES INDUSTRIALES
7 .
90 90[ | 75| 75| 90 90 60 75|
DIBUJO TECNICO PROYECTO 1 PROYECTO 2 PROYECTO 3 PROYECTO 4 TRABAJO FINAL DE GRADO
60 60 60 60 60]
COMPUTACION PROGRAM/:J(;‘(")ENTSZ\ENTADA A | | MECANICA DE SOLIDOS ELEMENTOS DE MAQUINAS DIBUJO MECANICO
60! 90 60 60 60
QUIMICA GENERAL MATERIALES 1 'ORGANIZACION DE EMPRESAS CONTABILIDAD Y FINANZAS FDRMUU;gg)VNE;fOESSTION DE
75! 60) 30 60 30|
Total hs. 495 | [ Total hs. 435 Total hs. 450 | [ Total hs. 480 | Total hs. 465 | [ Total hs. 495 Total hs 465 | [ Total hs. 435 [ Total hs. 390 | [ Total hs. 285

DIRECCION DE CARRERA INGENIERIA MECATRONICA



