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Principales Líneas de Investigación 
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Principales Líneas de Investigación 

Sistemas Inteligentes  

de Transporte (ITS) 

Agricultura de  

Precisión (PA) 

Vehículos Autónomos  

de Superficie (ASV) 
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[1] PINV15-066 – Asociativo con la ETSI - US 

Conteo y Clasificación del Flujo Vehicular a través del Procesamiento de Video en 
las Principales Vías de Acceso y Salida de San Lorenzo 

Sistemas Inteligentes  

de Transporte (ITS) 
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Conteo y Clasificación del Flujo Vehicular a través del Procesamiento de Video en 
las Principales Vías de Acceso y Salida de San Lorenzo 

Comunicación 

[1] PINV15-066 – Asociativo con la ETSI - US 
Sistemas Inteligentes  

de Transporte (ITS) 

Procesamiento de Imágenes 

Nvidia Jetson TX2 - 8GB GPU 

Módulo LTE/4G LE910  
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[2] PINV15-873 – Institucional 

Sistema Móvil de Conteo y Caracterización de Vehículos a través del 
Procesamiento de Video 

Sistemas Inteligentes  

de Transporte (ITS) 

Deterioro asfáltico  

Deterioro asfáltico  

Detección de Círculos 

Librerías OpenCV C++ 

Entorno QTCreator 
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[2] PINV15-873 – Institucional 

Sistema Móvil de Conteo y Caracterización de Vehículos a través del 
Procesamiento de Video 

Sistemas Inteligentes  

de Transporte (ITS) 

Comunicación 
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Nvidia Jetson TX2 - 8GB GPU 

Procesamiento de Imágenes 
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[3] PINV15-68 – Asociativo con la UTalca 

Procesamiento de Imágenes en Productos Hortofrutícolas aplicado a un 
Invernadero Hidropónico Automatizado 

Agricultura de 

Precisión (PA) 
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[3] PINV15-68 – Asociativo con la UTalca 

Objetivo: Detección morfológica del tomate en todas las etapas del cultivo a través de 
técnicas de visión artificial 

Agricultura de 

Precisión (PA) 

Imagen Original 

Librerías OpenCV Phyton 

Escala de Grises 

Suavizada 

Algoritmo de Canny 

Detección de Bordes 

Contornos pertenecientes al tomate 
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[4] PINV15-177 – Asociativo con la ETSI - US 

 
Vehículo Autónomo de Superficie (ASV) para el Estudio de Calidad del Agua en 

Lagos y Lagunas 

Cormorán-II 

Sonda de Sensores 

(A)Cormorán-II 

(B)Puntos Georreferenciados 

(C)Antenas / Enlaces celulares 

(D)Estación base móvil 

(E) Centro de monitoreo CITEC  

 

Vehículos Autónomos 

de Superficie (ASV) 

9 de 13 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

LSD - FIUNA - Paraguay 

[4] PINV15-177 – Asociativo con la ETSI - US 

 

Principales Retos 

Vehículos Autónomos 

de Superficie (ASV) 

Segmentación de Imágenes 

Entorno a través del LIDAR 

Detección de Obstáculos 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Diseño en Acero 

Sensores 

Sonda de Sensores 

Light Detection and Ranging 

Conductividad OPR 

pH 

Oxígeno Dis. Color 

Temperatura 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Módulo LTE/4G LE910  

Dispositivos 

Comunicación 

Jetson TX2 

Reel de Sonda 

Sonda 

Controlador Solar 

Control (Pixhawk) 

Motores 
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[5] 2018/ACDE/000773 – con la ETSI - US 

 

Sistema de monitorización de agentes contaminantes en el lago Ypacaraí mediante el 
uso de Vehículos Acuáticos no Tripulados de Superficie 

Red de Vehículos Autónomos  
de Superficie (ASV) 

Vehículos Autónomos 

de Superficie (ASV) 
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 ASV 1 pH, Temperatura, 

Conductividad Eléctrica, Oxígeno 

Disuelto 

 ASV 2 Temperatura, Turbidez, 

Demanda Química y Bioquímica de 

Oxígeno, Carbono Orgánico Total y 

Coeficiente de Absorción Espectral 

 ASV 3 Temperatura, Ion de 

Amonio (NH4+) e Ion Nitrato (NO3-) 
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[5] 2018/ACDE/000773 – con la ETSI - US 

 

Vehículos Autónomos 

de Superficie (ASV) 

Desplegar una flota de vehículos de superficie para la 
monitorización del lago Ypacaraí 

 Flota de vehículos de 
superficie no tripulados.  

 Trabajan de forma cooperativa en 
una red inalámbrica. 

 Dotados de sensores limnológicos y 
ambientales. 

 

 

 Sistema de navegación y 
planificación de rutas de los 
vehículos. 
 Maximice la cobertura del lago. 

 Adaptado a las condiciones 
cambiantes del entorno. 

 

 

 



Derlis O. Gregor, dgregor@ing.una.py  

Gracias!!... 
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